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• Robôs já são utilizados em diversas áreas da 
sociedade

• Complexidade e diversidade desafiam o 
desenvolvimento de sistemas robóticos

• A Arquitetura Orientada a Serviços (SOA) promove 
reusabilidade e flexibilidade aos sistemas robóticos

• Diversos sistemas robóticos baseados na SOA já 
foram desenvolvidos

• Microsoft Robotics Developer Studio (MRSD) e    
Robot Operating System (ROS)

Contexto
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• Falta de vocabulário comum entre desenvolvedores 
de sistemas robóticos orientados a serviço

• Ferramentas disponíveis não apoiam adequadamente 
a publicação e descoberta de serviços

Motivação
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• Apoiar a publicação, classificação e descoberta de 
serviços para sistemas robóticos

• Fomentar o reúso no desenvolvimento de sistemas 
robóticos como uma forma de aumentar a 
produtividade

• Estimular o aumento da qualidade dos serviços, por 
meio da interação entre provedores de serviços e 
seus usuários

Objetivos
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• Identificação de um vocabulário comum:

RoboSeT
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• Projeto de uma arquitetura integrada aos ambientes 
de desenvolvimento

RoboSeT
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• Repositório Web:

• Gerenciamento de contas

• Publicação de serviços

• Consulta de serviços

• Notícias personalizadas

• Plug-ins:

• Consulta de serviços

• Obtenção de serviços

• Integração de serviços aos projetos locais

• Feedback sobre os serviços utilizados

RoboSeT
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• Repositório Web

RoboSeT
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• Plug-in para o ROS

RoboSeT
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• Tecnologias e ferramentas utilizadas:

RoboSeT
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• Serviços podem ser encontrados de forma 
transparente e integrada

• Sistemas robóticos podem ser construidos a partir 
de serviços já existentes

• Provedores recebem feedback sobre a qualidade de 
seus serviços e também sobre erros e sugestões de 
melhoria

Resultados
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• Promover a utilização da RoboSeT na comunidade 
de robótica

• Realizar avaliações quantitativas sobre os benefícios 
de utilização da ferramenta

• Divulgar os resultados em congressos e revistas de 
qualidade

Perspectivas



RoboSeT:
Robotics Services Semantic Search Tool

Lucas Bueno Ruas de Oliveira
Instituto de Ciências Matemáticas e de Computação (ICMC)

Universidade de São Paulo (USP)

buenolro@icmc.usp.br

Workshop do Núcleo de Apoio à 
Pesquisa em Software Livre

São Carlos, 16 a 17 de Outubro de 2014.


